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Adapter far ein medizinisches LichtgerSt 

Die Erfindung betrifft einen Adapter for ein 
HandstQcksystem insbesondere mit einem 
medlzinischen und dentalen LichtgerSt zur 
Aussendung von Strahlung zum Ausharten 
photopoiymerisierbarer IVIaterialien. insbesondere 
zum FQIIen von Kavitaten und zur Befestigung von 
ZahnreguHerungen, sowie zum Nachweis von 
Karies Oder Bleichen von Zahnoberfiaclien. 

Die Stromversorgung derartiger Lichtgerate erfolgt 
entweder mittels Batterien, die im Handgerat 
untergebracht sind, wie beispielsweise in der FR 
281892 A1 beschrieben und / oder durch 
AnschluB an eine externe Spannungsquelle 
Bevorzugt erfolgt dies durch Ankuppein des 
Lichtgerates an einen vorhandenen 
Versorgungsschlauch fQr luftbetriebene Gerate 
einer Dentaleinheit. Dem Anwender wird damit 
ermogliciit das Lichtgerat als Tell der 
bestelienden, gewohnten Einheit zu bedienen 
auch werden keine zusatzlichen Anschaffungs- 
kosten fOr Steuervonlchtungen etc. verureacht 
Versorgungsschlauche fQr luftbetriebene Gerate 
beinhalten mehrere Medienleitungen, darunter 
auch eine zweipolige Stromleitung fQr eine 
Spannung von 3,3 V. Die belden Enden der 
Stronnieltung treten entsprechend der 
europaischen Norm EN 29168 als elektrische 
Kontakte an vorgeschriebener Stelle mit 
entsprechender Beabstandung von den anderen 
Medienleitungen und bOndig mit der Planfiache 
endend am AnschluBtell des Versorgungs- 
schlauchs aus. Die Nonn beinhaltet jedoch keinen 
Hinweis Qber die Anordnung der Poiaritat der 
beiden Kontakte und wahrend der Montage der 
Dentaleinheit bzw. des Anschlusses der 
Versorgungsschlauche wird darauf auch nicht 
geachtet, so daB schlieSlich nicht bekannt ist 
welcher der belden Kontakte den Pluspol bzw' 
den MInuspol reprasentiert. In der Praxis ist dies 
auch nicht notwendig, da Qber die Kontakte In den 
luftbetriebenen Geraten enthaltene Lampchen zur 
Beleuchtung der Praparationsstelle angespeist 
werden und diese unabhangig von der Anordnunq 
der Poiaritat leuchten. 

Im Gegensatz dazu ist es fOr den Betrieb bzw vor 
dem erstmaligen Einsatz des Lichtgerates 
unbedingt notwendig die Poiaritat der Kontakte 
des Versorgungsschlauches zu kennen und mit 
den Kontakten des Lichtgerats abzustimmen. da 
die im Lichtgerat elngesetzte(n) Leuchtdiode(n) 
auf einen korrekten AnschluB angewiesen sInd. 

Die Bestlmmung der Poiaritat der beiden 
Kontakte erfolgt zur Zeit durch einen 
Servicetechniker. der dafQr extra zum Anwender 
fahren muS. Stimmt die Poiaritat der Kontakte des 
yersorgungs-schlauchs nteht mit' cter Anordnung 
im Lichtgerat Qberein. so vertauscht derTechniker 
die AnschlQsse des Versorgungsschlauchs in der 
Dentaleinheit. 



Ein Hersteller legt jedem Lichtgerat ein PrQfgerat 
bei, mit dem der Anwender selbst feststellen 
kann, ob die Anordnung der Kontakte im 
Versorgungsschlauch mit jenen im Lichtgerat 
Qbereinstimmt. Auch in diesem Fall wird eine 
giegebenenfalls notwendige Korrektur des 
Anschlusses des Versorgungsschlauchs jedoch 
von einem Servicetechniker durchgefohrt. Beide 
yananten sind somit auBerst zeiteiufwendiq und 
kostenlntenslv. 

Es besteht daher der dringende Bedarf an einer 
einfacheren, gQnstigen LOsung, die es dem 
Anwender selbst ermoglicht das Lichtgerat ohne 
UnterstQtzung eines Fachmanns in Betrieb 
nehmen zu kfinnen. 

Diese Aufgabe wird gemsfe' der vcrllegenden 
Erfindung durch eine Vorrichtung, z.B. in Form 
eines Adapters, mit den Merkmalen des 
Anspruchs 1 bzw. durch ein Lichtgerat nach 
Anspruch 7 bzw. durch ein HandstQcksystem ^ 
nach Anspruch 8 gelOst. Besonders vorteilhafte 
AusfQhrungsformen sind In den entsprechenden 
UnteransprOchen angefOhrt. 

ErfindungsgemaB beinhaltet der Adapter 
Letter; zur Spannungsversorgung des Lichtgerats 
wobei diese Leiter entweder als durchganglge 
Leiter ausgebildet sind und der Adapter in Bezug 
auf die Kontakte der Lichtquelle urn seine LSngs- 
oder Querachse drehbar Ist oder die Leiter sind in 
Abschnitte unterteilt sind, wobei es starre 
Abschnitte und bewegliche Abschnitte gibt und 
durch Verbinden der beweglichen Abschnitte mit 
den Stan-en Abschnltten unterschiedllche 
Leiterveriaufe entstehen. 

In einem Ausfthrungsbeispiel beinhaltet der 
Adapter zwei Leiter, die an den beiden Enden des 
Adapters jeweils paarweise als Kontakte ^ 
austreten, wobei die belden Letter so verlaufen./! 
daS sle einander im Inneren des Adapters 
kreuzen, so dafi die Anordnung der Kontakte an 
den beiden Enden des Adapters genau 
entgegengesetzt ist. Der Anwender kann diesen 
Adapter nun in einer zu«llig gewahlten Position in 
das HandstQcksystem, das zumindest aus einem 
Lichtgerat und einem Versorgungsschlauch 
besteht. einfQgen, das HandstQcksystem mit dem 
Adapter zusammenstecken und anschlleBend in 
Betrieb nehmen und. falls ein Betrieb des 
Lichtgerats nicht mOglich ist. das HandstQck- 
system wieder trennen, den Adapter um 180° um 
seine Querachse drehen und in dieser zweiten 
Position wiederum in das HandstQcksystem 
einbauen. um das Lichtgerat anschlleBend 
betreiben zu kOnnen. 

In einem bevorzugten AusfQhrungsbeispiel wird 
der AnschluB des Lichtgerats an den 
Versorgungsschlauch Qber eine Drehkupplunq 

e®L^®!i?"*' '^"■6"! d'stalen Ende 

schleifnnge zur SpannungsObertragung aufweist 
Der Adapter wird zwischen das Lichtgerat und die 



Kupplung positioniert und der AnschluB der 
Lichtquelle an eine exteme Spannungsquelle 
erfolgt Qber Schleifkontakte im Adapter, die die 
Schleifringe der Kupplung l<ontaktieren. Die 
passende Kontaktierung wird durch Drehung der 
Kupplung urn ihre L^ngsachse in Bezug auf die 
Kontakte der Lichtquelle hergestellt. 
In einem besonders bevorzugten AusfQhmngs- 
beispiel ist der Adapter als Teil des LichtgerStes 
bzw. der GrIffhQIse eines HandstQcksystems, das 
zumindest aus einem Versorgungsschlauch mit 
einer distalen Kupplungsvorrichtung mit Kontakten 
zur SpannungsObertragung von einer externen 
Spannungsquelle und einer GriffTiQIse mit einer 
darin enthaltenen Lichtquelle, Kontakten zum 
AnschluB der Lichtquelle an eine externe 
Spannungsquelle und einer proximalen 
Kupplungsvonrichtung besteht, ausgebildet. 
Dadurch vemngert sich die Anzahl der 
Schnittstellen und Bruchllnien, an denen sich 
Schmutzpartikel oder Krankheltsen-eger 
ansammein kOnnen. 

Anspruch 11 beschreibt ein verelnfachtes 
Verfahren. das es dem Anwender mit Hilfe des 
erfindungsgemaBen Adapters erniOglicht. die 
passende Kontaktierung herzustellen, ohne dazu 
die UnterstQtzung eines Servicetechnikers zu 
benotigen. 

Die Erfindung wird nachfolgend anhand 
bevorzugter AusfOhrungsbeispiele und Bezug 
nehmend auf die beigefOgten Zeichnungen 
eriautert: 

Figur 1 zeigt in Form einer Explosionszeichnung 
ein HandstQcksystem mit dem erflndungsge- 
m3&en Adapter 

Figur 2 zeigt den in Figur 1 gekennzeichneten 
Ausschnitt mit dem erfindungsgemflUen Adapter 
als Schnittdarstellung 

Figur 3A und 38 zeigt den erfindungsgemaUen 
Adapter in der GriffhOlse fixiert und in zwei 
unterschiedlichen, vorbestimmten Positiorien, 
eine lOsbare Verbindung mit den Kontakten der 
. Lichtquelle eingehend 

Figur 4A und 4B zeigt ein altematives 
AusfOhrungsbeispiel des erfindungsgemaften 
Adapters in zwei unterschiedlichen 
Kontaktierungen 

Gleiche Bauteile sind in alien Darstellungen mit 
den selben Ziffem beschriftet. 
Die verwendeten Bezelchnungen distal und 
proximal, beziehen sich auf die Dentaleinheit 
(Behandlungsstuhl), mit dem das HandstQck- 
system verbunden wird: Proximal bedeutet die der 
Dentaleinheit nahere, zugewandte Seite eines 
Bauteils, distal die der Dentaleinheit abgewandte; 
entferntere Seite. 

In Figur 1 ist ein HandstQcksysterh 1 dargestellt, 
in dem ein erfindungsgemaSer Adapter 5 



implementiert ist. Das HandstQcksystem 1 besteht 
aus einem LichtgerSt 2 mit einem Lichtleiter 6. der 
das Licht der im LichtgerSt 2 enthaltenen 
Lichtquelle (nicht dargestellt) zur Behandlungs- 
stelle leitet. Der erfindungsgemafJen Adapter 5 ist 
als Teil des Lichtgerats 2 ausgefQhrt und wird 
Qber die Endkappe 7 der GrIffhQIse 10 fixiert. 
Daran schlielit eine Drehkupplung 3 an. Qber die 
die Verbindung mit dem Versorgungsschlauch 4 
und einer externen Spannungsquelle hergestellt 
wird und die gleichzeitig eine freie Drehbarkeit 
des Lichtgerats 2 gegenQber dem Versorgungs- 
schlauch 4 gewahrleistet 

Das in Figur 2 dargestellte Detail entspricht dem 
in Figur 1 mit „A" gekennzeichnetem Ausschnitt. 
Es sind der erfindungsgemaSe Adapter 5 und das 
proximate Ende des Lichtgerates 2 zu erkennen. 
Der Adapter 5 besteht aus einem Adaptergehause 
26, durch das axial zwei durchgangige Leiter 16 
und 17 verlaufen. die an ihren distalen Enden als 
nicht drehbare, IGsbare Kontakte, bevorzugt als 
Steckkontakte 14 und 15, enden. wobei jedoch 
auch andere IGsbare Kontakte, z.B. Feder- 
kontakte, denkbar sind. Durch Einschieben des 
Adapters 5 durch die Offnung 29 des Lichtgerats 
2 in einen durch die GriffhQIse 10 gebildeten 
Hohlraum 28 kOnnen die Kontakte 14. 15 des 
Adapters in die Buchsen 12, 13 gesteckt werden. 
Die Kontaktierung kann durch zwei mOgliche, 
vorbestimmte Positionen des Adapters 5 realisiert 
werden: Wie in Figur 2 dargestellt kOnnen Kontakt 
14 und Buchse 13 sowie Kontakt 15 und Buchse 
12 miteinander verbunden werden (Position 1). 
Durch eine Drehung des Adapters 5 um seine 
Langsachse um ISC'* werden Kontakt 14 und 
Buchse 12 sowie Kontakt 15 und Buchse 13 
miteinander verbunden {Position 2). Ober die 
Steckbuchsen 12, 13 erfolgt die 
Spannungsversorgung der Platine 27. die Qber 
Positionsstlfle 11 der GriffhQIse 10 fixiert wird, und 
der Lichtquelle. 

Die proximalen Enden der Leiter 16 und 17 des 
Adapters 5 sind als Schleifkontakte 24, 25 
ausgebildet und ragen. gestQtzt durch die 
Aufhahme 18 radial nach innen. Ober die 
Verriegelung 19 wird die Kupplung 3 mit dem 
Versorgungsschlauch 4 in den Hohlrauni 30 des 
Adapters 5 eingeschoben und damit ein 
HandstQcksystem 1 entsprechend Figur 1 
geschaffen. 

Figur 3A zeigt den Adapter 5 im Endteil der 
GriffhQIse 10 eingesetzt, wobei Buchse 13 mit 
Kontakt 14 und Buchse 12 mit Kontakt 15 
miteinander verbunden sind (entspricht Position 
1). Die an den Adapter 5 anschlieSende Kupplung 
3 weist einen Kupplungszapfen 20 auf, der zwei 
Dichtringe 21 und zwei Schleifringe 22, 23 tragt. 
Durch EinfQgen des Kupplungszapfens 20 in den 
Adapter 5 kommt es zur Kontaktierung der 
Schteifkontakte 24, 25 mit den Schleifringen 22, 
23. Dte Schleifringe il, 23 stehen Qber Leiter und 
Steckkontakte in der Kupplung 3 mit Leitem im 
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Versorgungsschlauch 4 in Verbindung. so daS 
wenn die einzelnen Gerate entspreciiend Figur 1 
zusammengefDgt werden. in bel<annter Weise 
eine Spannungsversorgung der Licfitquelle in der 
GriffhOlse 10 des Lichtgerats 2 durch eine exteme 
Spannungsquelle Qber die Kontalcte 12-15, die 
Leitungen 16, 17. deren Sclileifl<ontai<te 24* 25 
die Schleifringe 22, 23, die Kupplung 3 und' den 
Versorgungsschlaucil 4 erfolgt. 
Unbelcannt ist jedocli die Polaritat der beiden 
Schleiflcontakte 22, 23, da Qbliclierweise Qber die 
Kontal<te in iuftbetriebenen Geraten enthaitene 
Lampclien zur Beleuciitung der Praparationssteiie 
angespeist werden und diese unabhangig von der 
Anordnung der Polaritat leuchten. Im Gegensatz 
dazu sind im Lichtgerat 2 eingesetzte Leuchtdiode 
auf eine i<orrel<te Kontalctierung angewiesen. Dies 
bedeutet, dal3 die in Figur 3A dargesteilte 
Kontal<tierung den Betrieb des Lichtgerats 2 
unmOglicli macht, da der Schleifring 23, der den 
iWinuspoi reprasentiert, Qber Sclileifl<ontalrt 25 
Leitung 17 und Steckl<ontakt 14 mit Stecl<buchse 
13 verbunden ist, die jedoch an den Pluspol der 
Liciitqueiie angeschlossen ist. Gleicties gilt fllr 
den Schleifring 22 als Pluspol, der Qber 
Schleifkontakt 24, Leitung 16 und Stecl<kontakt 15 
mit Buchse 12 und damit den Minuspol der 
Lichtqueile verbunden ist (Position 1). 
Mit Hilfedes erfindungsgemafSen Adapters 5 kann 
der Anwender jedoch auf einfache Weise die 
Kontaktierung andem (Position 2), siehe Figur 3B 
Dazu wird die Kupplung 3 vom Adapter 5 
getrennt, der Adapter 5 aus der GriffhOlse 10 
entnommen, urn seine Langsachse urn 180° in 
eine zwelte mOgliche, vorisestimmte Position 
gedreht und wiederum in die GriffhQIse eingesetzt 
Die neue Kontaktierung veriauft nun von 
Schleifring 23, der den IVIinuspol reprasentiert 
Qber Schleifkontakt 25. Leitung 17 und 
Steckkontakt 14 zu Steckbuchse 12. die an den 
Minuspol der Lichtqueile angeschlossen ist. bzw 
Qber Schleifring 22 als Pluspol, Schleifkontakt 24 
Leitung 16 und Steckkontakt 15 zu Buchse 13 und 
damit zum Minuspol der Lichtqueile (Position 2) 
Damit ist die korrekte Kontaktierung hergestellt 
und das Lichtgerat kann betrieben werden Da der 
Adapter 5 Qber die Steckkontakte 12 - 15 fest mit 
der Lichtqueile verbunden ist und des weiteren 
durch die Endkappe 7 (Figur 1) fixlert wird, ist die 
Auswahl der korrekten Position durch den 
Anwender nur einmal, bei Inbetriebnahme des 
Lichtgerats 2 durchzufOhren. 
Bel dem in den Figuren 4A und 4B dargesteliten 
alternativen AusfQhrungsbeispiel des 
erfindungsgemaBen Adapters 5 sind die Leiter 16 
17 in mehrere Abschnitte 16A, 16B, 16C bzw.' 
17A. 17B, 17C unterteilt. Die starren Abschnitte 
16B, 16C. 17B und 17C sind mit den 
Schleifkontakten 24. 25 vecbunden. die 
beweglichen Abschnitte 16A, 17A mit den 
Steckkontakten 14. 15. Ober ein Bedienelement 
bevorzugt ein Schalter (nicht dargestellt), kOnnen 



die bewegbaren Leiterabschnitte 16A bzw. 17A 
mit den starren Abschnitten 16B bzw. 17C 
(Position 1. Figur 4A) oder mit den Abschnitten 
16C bzw. 17B (Position 2. Figur 48) verbunden 
werden. urn unterschiedliche Leiterveriaufe und 
damit die gewQnschte Kontaktierung zu ertialten. 
Vorteilhaft ist bei diesem AusfQhrungsbeispiel die 
einfachere Bedienung, da der Anwender nur noch 
die Endkappe 7 von der GriffhQIse 10 lOsen mufi 
ohne den Adapter 5 aus der GriffhQIse 10 Oder 
dem Lichtgerat 2 herausnehmen und in die 
passende Position drehen zu mQssen. Anstatt 
losbar kOnnen die Kontakte 12 - 16 bei diesem 
AusfQhrungsbeispiel fix miteinander verbunden 
werden. In einem besonders bevorzugten 
AusfQhrungsbeispiel steht der Schalter von 
Adapter 5 mit einem weiteren, Bedienelement an 
der AuRenseite der driffhQIse 10 in 
Wiriwertjindung, so daS der Anwender auch die 
Endkappe 7 nicht mehr lOseri muB. urn die 
gewQnschte Kontaktierung auswahlen zu kOnnen 

Die Erfindung ist nicht auf das dargesteilte 
AusfQhrungsbeispiel beschrankt. Insbesondere 
kann der Adapter 5 als ein eigenstSndiger Bauteil 
Oder als Tell eines beliebigen Gerats des 
HandstOcksystems 1 ausgebildet seln. Auch ist die 
Anordnung des Adapters 5 nicht auf das proximate 
Ende des Lichtgerats 2 oder der GriffhQIse 10 
beschrankt, viel mehr kann der Adapter 5 an Oder in 
jedes Bauteil des HandstOcksystems 1 angefOgt 
bzw. eingefOgt werden. 

Bei dem drehbar ausgefOhrten Adapter gemaB 
Figur 3A und 3B Ist der Drehwinkel zwischen den 
mOgiichen, vortjestimmten Positionen nicht auf ein 
bestimmtes MaB eingeschrankt. sondern hangt von 
der Anordnung der Kontakte im Bauteil. an das der 
Adapter 5 angefQgt wird, ab. 

Welters ist die Zuordnung der Schleiflcontakte 24 ^ 
25 und der Schleifringe 22. 23 zu bestimmten#» 
Bauteilen rein exemplarisch und im Sinne der 
kinematischen Umkehrung auch entgegengesetzt 
mogllch. 
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PatentansprQche 

1. Adapter (5) urn eine Obereinstimmung der 
Polaritat der Kontakte (12^15) innerhalb 
eines zumlndest zweistQckigen HandstQck- 
systems (1) herbeizufOhren. 

2. Adapter (5) nach Anspruch 1 , 
gekennzeichnet durch 

Leiter zur SpannungsQbertragung, wobei diese 
als durchg^ngige Leiter (16, 17) ausgebildet 
sind und der Adapter (5) In Bezug auf die 
Kontakte (12, 13) der Lichtquelle urn seine 
L^ngs- Oder Querachse drehbar ist und mit 
den Kontakten (12. 13) der Lichtquelle Oder mit 
Kontakten, die mit der Lichtquelle in 
Verblndung stehen, in mehr als einer 
vorbestimmten Position eine feste. aber 
lOsbare Verbindung eingehen kann, wobei die 
Anzahl der vorbestimmten Positionen 
zahlenmaBIg begrenzt ist 

3. Adapter (5) nach Anspruch 2, 
dadurch gekennzeichnet, dali 

jeweils ein Ende der Leiter (16. 17) als 
Schleifkontakt (24. 25) ausgebildet ist. 

4. Adapter (5) nach Anspruch 3, 
dadurch gekennzeichnet daB 

die anderen Enden der Leiter (16. 17) jeweils 
als nicht drehbare Kontakte. bevorzugt als 
Steckkontakte (14. 15). ausgebildet sind. 

5. Adapter (5) nach Anspruch 1, 
gekennzeichnet durch 

Leiter zur SpannungsQbertragung, wobei diese 
in Abschnltte (16A-16C. 17A-17C) unterteilt 
sind. wobei es starre Abschnitte (16B. 16C, 
17B, 17C) und bewegliche Abschnitte (16A, 
17A) gibt und durch Verbinden der 
beweglichen Abschnitte (16A, 17A) mit den 
starren Abschnitten (16B. 16C, 17B. 17C) 
unterschiedliche LeiterverlSufe entstehen. 

6. Adapter (5) nach Anspruch 5, 
gekennzeichnet durch 

ein Bedienelement, bevorzugt einen Schaiter. 
das die Verbindung zwischen den beweglichen 
Abschnitte (16A, 17A) und den starren 
Abschnitten (16B. 16C. 17B, 17C) herstellt. 

7. Lichtgerat (2) mit einer GriffhQise (10), einer 
darin enthaltenen Lichtquelle und Kontakten 
(12, 13) zum AnschluR der Lichtquelle an eine 
exteme Spannungsquelle, 

dadurch gekennzeichnet. da& 
an das proximate Ende des Lichtger^tes (2) 
ein Adapter (5) gemaC einem der AnsprQche 1 
bis 6 angeschlossen oder als Tell des 
Lichtger^ts (2) in dieses eingefOgt ist. 

8. HandstOcksystem (1) zumindest bestehend 
aus 

- einem Versorgungsschlauch (4) mit einer 
distalen Kupplungsvorrichtung - mit 
Kontakten zur - SpannungsQbertragung 

. von einer exterhen. Spannungsquelle 

- und einer GriffhQise (10) mit einer darin 
enthaltenen Lichtquelle, Kontakten (12. 



13) zum AnschlufJ der Lichtquelle an eine 
exteme Spannungsquelle und einer 
proximalen Kupplungsvonrichtung, 
dadurch gekennzeichnet, daC 
zwischen der GriffhQise (10) und dem 
Versorgungsschlauch (4) ein Adapter (5) 
gemad einem der AnsprQche 1 bis 6 als 
eigenst^ndiges Bauteil oder als Teil eines 
beliebigen Gerats des HandstQcksystems 1 
eingefOgt ist. 

9. Lichtgerat (2) nach Anspruch 7 oder 
HandstOcksystem (1) nach Anspruch 8, 
dadurch gekennzeichnet, daU 

das Lichtgerat (2) oder das HandstOcksystem 
(1) einen Adapter (5) gemaiS einem der 
AnsprQche 2 bis 4 aufweisen, wobei der 
Adapter (5) mit den Kontakten (12. 13) der 
Lichtquelle oder mit Korlfakten. die mit der 
Lichtquelle in Verbindung stehen. in zwei 
vorbestimmten Positionen eine lOsbare 
Verbindung eingeht. und diese zwei Positionen 
durch eine Drehung des Adapters (5) urn 180** 
erreicht werden, 

10. Lichtgerat (2) nach Anspruch 7 oder 
HandstOcksystem (1) nach Anspruch 8 oder 9, 
dadurch gekennzeichnet. da& 

das Lichtgerat (2) oder die GriffhQise (10) an 
ihrem distalen Ende einen Lichtlelter (6) 
aufweisen. der das Licht der Lichtquelle zur 
Behandlungsstelle leitet. 

11. Verfahren urn eine Obereinstimmung der 
Polaritat der Kontakte (12-16) innerhalb 
eines zumindest zweistQckigen HandstQck- 
systems (1) herbeizufOhren, 

dadurch gekennzeichnet. daB 
das zumindest zweistOckige HandstOcksystem 
(1) getrennt wird, ein Adapter (5) in einer 
mOglichen und zufailig gewahlten ersten 
Position in die Schnittstelle der beiden Telle 
des HandstQcksystems (1) eingefOgt wird. das 
HandstOcksystem (1) mit dem Adapter (5) 
zusammengefDgt und anschlielSend in Betrieb 
genommen wird und, falls ein Betrieb nicht 
mOglich ist, der Adapter (5) in eine von der 
ersten mCglichen, zuf^Ilig gewahlten Position 
abweichende Position gebracht wird. 



oc OG OO oo o oo 

ooooo ooo oo 

o oo o ooo O O o o & o 

o oo oo oc ooooo ooo 

oogogooo o o 

CO oc 00 00 o .00 



Zusammenfassung 

Die Erfindung betrifft einen Adapter (5) for ein HandstQcksystem (1) insbesondere mit einem medizinischen 
und dentalen Lichtgerat (2) zur Aussendung von Strahlung zum Ausharten photopolymerisierbarer 
Materialien. Eine Vorrichturig, bevorzugt In Form eines Adapters (5). ermOglicht es dem Anwender die 
Kontakte im Versorgungsschlauch (4) mit jenen m Lichtgerat (2) bezQglich ihrer Polaritat korrekt In 
Ubereinstimnnung zu bringen, ohne dafQr einen Fachmann (Servicetechniker) zu benOtigen. 



Fig. 2 
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